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TI'SB Ubersicht W

 Wasist das |FS?

e Weshalb ein File System?

o Adrefdraum und Operationen des IFSs
 Diedra Interfaces

e Zusammenfassung
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TI'SB \Wasist das|FS m

 einhatliches Adressierungsschema

e Datenquelle und —senke
— fUr periodische Daten
— Fur sporadische Daten
— Baispid
e Benutzer (Tool) « IFS « Protokoll ~ IFS « Sensor
e Sensor ~ IFS « Protokoll - IFS « Actuator

Grof3e und Lage der Files soll zur Laufzeit
unveranderlich san.

|
12.09.2001 I lJ 3



| W-SB_ Weshalb ein File System?

 verschiedene Hardware — gleicher Zugriff
— Ports, Speziaregister, RAM, ROM, ...
— verbergen der physikalischen Adressen
— ermoglicht systemunabhangige Programmteile

o Zugriff auf IFSI1st Protokollunabhangig
* Netzstruktur vereinfacht

|
12.09.2001 I lJ 4



TI'SB Physikalische Struktur

Q Smart Transducer ’ Sensor / Aktuator -ﬁ‘sz-SB Mikrokontroller

! Service Point
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_JI'SB Logische Struktur

o flr Application transparente Kommunikation

— CAN, LIN, Wirdless, ...

* Protokoll erledigt Konsistenzmanagement
— update zu vorbestimmten Zeitpunkten
— Rundenablauf in File gespeichert (RODL)

¢ ¢

App App

]

IFS (verteilt gespeichert)
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TI'SB |FS Adreraum

mehrstufiger Adressraum
e 8hit und 32 bit Mikrokontoller

e Desnalb: gultige Adresse4 x 1 Byte
— 1Byte Clustername
— 1Byte Knotenname
— 1Byte Filename
— 1Byte Recordnummer (ein Record = 4 Bytes)
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_JI:SB 1FS Operationen W

e Lesen elnes Records
e Schralben elnes Records

o Ausfuhren enes Records
— Belspide:
o Ubernimmt aktuellen Sensorwert ins IFS
o triggert einen digitalen Regela gorithmus

— Recordadresse hat zwel Aufgaben:
o |dentifikation der Operation
 und Referenz auf Operanden
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TI'SB Drei Interfaces 1 m

RS- Interface
— periodische Daten (Schwebender Korper)
— Ablauf einer Runde im RODL File gespeichert
— sechs RODL Files (bis zu sechs M P-Runden)
— Anderung inaktiver RODL Filesin Betrieb

o CP-Interface
— RODL File schreiben
— neue Sensoren Integrieren
— Application Download
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TI'SB Dre Interfaces 2 W

e DM-Interface

— Information Uber den Cluster
(schadhafte Knoten, verschmutzte Sensoren)

— Wartung (Kalibrierung von Sensoren)
— Debugging (Zugriff auf Interne Variablen)

e Zweal Rundenarten
— MP-Runde fur RS-Interface
— MS-Runde fiur CP- und DM-Interface

o Alledra Interfaces operieren auf dem IFS
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_JI'SB Zusammenfassung m

 Dasl|FSist ein Adressierungsschema.

* Das|FSvereinfacht Struktur und Zugriffe.

e IFS-Adressen sind optimiert fur 8 und 32 Bit.
e 3Interfaces- 2 Rundentypen - 1 Filesystem
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